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ДАНО: x = -2t-2, y =  -2/(t+1), t1 = 2 c
ОПРЕДЕЛИТЬ по заданным уравнениям движения точки М для момента времени t1 положение точки на траектории, ее скорость, полное, касательное и нормальное ускорение, а также радиус кривизны траектории
РЕШЕНИЕ:
1. 

Уравнение траектории. Для определения уравнения траектории точки исключим время  из заданных уравнений движения.– уравнение гиперболы

2. Скорость точки. Скорость найдем по ее проекциям на координатные оси: , где






, . При =2 с (см/с), = 0,22 (см/с), (см/с).
2. 






Ускорение точки. Находим аналогично: , ,  и при =2 с 	(см/с2),(см/с2), 	(см/с2).

4. Касательное ускорение. Найдем, дифференцируя равенство . Получим




, откуда  и при =1 с (см/с2).

5. Нормальное ускорение.  (см/с2).

6. Радиус кривизны траектории.  (см).
	v
	a
	a
	an
	

	см/с
	см/с2
	см

	2,01
	0,15
	0,02
	0,15
	26,9
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