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Определить:

1) Уравнение движения груза;

2) 
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         Решение:

     1)   Уравнение движения груза 1 имеет вид:            
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Коэффициенты 
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 могут быть определены из следующих условий:

                      при   t=0         x
[image: image14.wmf]0

=6cм,    
[image: image15.wmf]5cm/c,

0

=

x

&

    (2)

                      при   t
[image: image16.wmf]2

=2c     x
[image: image17.wmf]2

=356cм.                  (3)

Скорость груза 1:                         
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Подставляя (2) и (3) в формулы (1) и (4), находим коэффициенты
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Таким образом, уравнение движения груза 1             
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     2)  Скорость груза 1                   
[image: image24.wmf].
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Ускорение груза 1                           
[image: image25.wmf].
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     3)  Для определения скорости и ускорения точки М запишем уравнения, связывающие скорость груза 
[image: image26.wmf]u

 и угловые скорости колёс 
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В соответствии со схемой механизма:
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или с учетом (6) после подстановки данных: 
[image: image31.wmf].
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Угловое ускорение колеса 3:                  
[image: image32.wmf].
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Скорость точки М, её вращательное, центростремительное и полное ускорения определяются по формулам:             
[image: image33.wmf];
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Результаты вычислений для заданного момента времени 
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 приведены в табл. 1.

Скорости и ускорения тела 1 и точки М показаны на рис. 1.
Таблица 1

	
[image: image38.wmf]с

c

м

,

u


	
[image: image39.wmf]2

,

с

см

W


	
[image: image40.wmf]с

рад

,

3

w


	
[image: image41.wmf]2

3

,

с

рад

e


	
[image: image42.wmf]с

см

м

,

u


	
[image: image43.wmf]2

,

с

см

W

ц

м


	
[image: image44.wmf]2

,

с

см

W

в

м


	
[image: image45.wmf]2

,

с

см

W

м



	   57
	26
	1.9
	0.867
	19
	36.1
	  19
	 40.80


[image: image46.png]=18l
=181
D-2E-EERY[iBas o= el A-O-/-6-a@fw 2] [@xfGeasn s
[ Il w00 Sl =B 2 W Joelzse| yacBr|ecs@
J‘f:'ﬁ'%g‘g ” [Jeesic o tayers J-m-®-

B
B Backgrounds
B Basic Shapes.

Bl o o e romt Lo ghope rdon b

Lo\ paget K| _>l_|
Page 1/1 Status:| Ready
@ & BB Y D2 epeso-Eoms... | [ Totel Commanders... | . Canon 5100 | 10 - Microsoft word__| [ visio 2000 - [pra... «<EE 153






_1156796486.unknown

_1156799753.unknown

_1157114561.unknown

_1157537095.unknown

_1157537347.unknown

_1157537547.unknown

_1157537643.unknown

_1157537694.unknown

_1157537757.unknown

_1157537575.unknown

_1157537416.unknown

_1157537423.unknown

_1157537390.unknown

_1157537184.unknown

_1157537310.unknown

_1157537169.unknown

_1157536905.unknown

_1157537021.unknown

_1157114601.unknown

_1157113556.unknown

_1157113575.unknown

_1157113582.unknown

_1157113567.unknown

_1156799797.unknown

_1156797507.unknown

_1156799599.unknown

_1156799714.unknown

_1156799121.unknown

_1156797448.unknown

_1156797489.unknown

_1156796515.unknown

_1156795343.unknown

_1156796145.unknown

_1156796422.unknown

_1156795495.unknown

_1156794174.unknown

_1156794200.unknown

_1156794007.unknown

_1156794083.unknown

_1156794144.unknown

_1156794047.unknown

_1156793924.unknown

